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Prognosstyrd dynamisk vagdrift

*  Syftet ar att utveckla mjukvaran som erbjuder ett beslutsstod darimplementerade restsaltmodeller kan bidra till att
utarbeta optimala saltningsstrategier och utifran prognosen styra saltspridaren sa att ratt mangd salt laggs pa ratt
vagstracka

Malet ar ett beslutsstod som skraddarsyr och automatiserar de atgarder for halkbekampning som erfordras

FAS 1 POC
FAS 2 Implementering
FAS 3 Restsaltsalgoritmer (Implementering av Fol)

FAS 4 Automatisk saltspridning uppkoppling)
FAS 5 Datahantering (TRV-finansierad loT-uveckling)
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Vad ar projektets tre viktigaste resultat?

* Fungerade restsaltsmodeller

» Endigital tvilling - Beslutsstod for optimerade vintervaghallningsinsatser
»  Dynamisk prognosstyring - Ratt mangd salt pa ratt vagstracka

Vaderprognos Ruttoptimering 1A Skicka rutter till Atgard
(Behovw) (Dynamiska rutter) plog- och saltbilar (Dynamiska saltgivor)
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Effekt over tid

— Okad trafiksakerhet, minskad avgasutslapp och lagre saltforbrukning

— Forbattrad arbetsmilj6, kunskapséverforing samt minskat personberoende via forarstod och
automatisering



Viktiga lardomar fran projektet

 DATA aravgorande
— Tilligang till en dynamisk dverblick av vagnatet i realtid
— Vaderdata, klimatmodeller och vidareutvecklade prognoser
— Floating Car Data (FCD)
— Atgarder och rutter
e Utvardering av data
— Vardering av prognoskvalité, atgarder och utfall fran ex vaderprognoser/atgardsforslag
» Tydlig malbild, samsyn, samarbete, gemensamma planer och lopande kommunikation
«  Att samtliga aktorer inkluderas och att dialog sker 6ver kompetensomraden
«  Affarsmassighet maste finnas, tillika som partnerskap och win-win focus

»  Fortsatt utveckling och forskning, men aven infrastrukturella satsningar pa vag sasom sensorer for att
majliggora bra vagvaderprognoser samt en trafiksaker och kostnadseffektiv vintervaghalining.



Vad hander nu...

FAS 5, test av vagsensorer och Floating Car Data (FCD) for utveckla formagan hos
vaderprognosleverantorerna att tillhandahalla hoguppldsta prognoser, vilket kraver
tillgang till en dynamisk éverblick av vagnatet i realtid. Delprojektet syftar ocksa till
att forbereda branschen pa hur data fran vagsensorer och FCD kan komma att
inverka pa leveransuppféljningen
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