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Figur 1 - Användningstyper för självkörande småbussar enligt Kottenhoff och 
Pernestål. 
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Figur 2 - De ingående momenten i projektet. 
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Tabell 1. Automationsnivåer enligt SAE international standard, bearbetning enligt 
Tilegrim & Hållén, 2017. 
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Figur 3 - Självkörande buss i Kista.  
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Figur 4 - Hur avläsningstekniken fungerar i praktiken med Lidars, GPS, radar, 
kameror etc. (Navya, 2018).  
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Tabell 2 - Tekniska specifikationer för EasyMile- och Navya-bussar. 
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https://www.transportstyrelsen.se/sv/vagtrafik/Fordon/sjalvkorande-fordon-forsok/
https://www.transportstyrelsen.se/sv/vagtrafik/Fordon/sjalvkorande-fordon-forsok/
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Figur 5. Förslag till vägmärke för påbjudet körfält eller körbana för automatiserade 

fordon. Källa: SOU 2018:16 
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Figur 6 - Kollektivtrafikens olika kostnadsbegrepp. Figur hämtad ur kol-TRAST 
(Sveriges Kommuner och Landsting , 2012). 
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Figur 7 - Skillnaden i kostnad per passagerarkilometer mellan ett konventionellt 

och autonomt fordon (Bösch, et al., 2017).  
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2 Tredje upplagan av studien som visar amerikaners inställning och intresse av framtida 
teknologiutveckling. 
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3 Googles företag för självkörande bussar 
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Tabell 3 - Invånarantal i de tre orterna totalt och efter åldersfördelning. 
Invånarantalet i Varuträsk innefattas även av Lövlund, Åliden, Bjurån, 
Klintforsliden och Norra Bergfors.  
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Figur 8 - Vy över byvägen i Varuträsk. 
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Figur 9 - Tänkt körväg i Varuträsk med föreslagna hållplatslägen och ny vändplats 
vid väg 95. 
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Figur 10 - Vy över byvägen genom Ostvik. 
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Figur 11 - Den tänkta körvägen genom Ostvik med föreslagna hållplatser och 
vändplatser vid Byahuse och vid E4. 
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Figur 12 - Vy över Bäckvägen mellan Byske och Byske camping. 
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Figur 13 - Tänkta körvägar genom Byske med föreslagna hållplatslägen och 
vändplatser vid Byske busstation och Byske camping. 
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Tabell 4 - Ett exempel på produktionskostnader för självkörande småbussar per 
år. 
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Tabell 5 - Exempel på leasingkostnader från en leverantör. 

 

Tabell 6 - Förslag på köpeavtal av autonom buss. 
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Figur 14 - Föreslagen körväg i Varuträsk. 
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Figur 15 - De identifierade arbetspaketen i kommande ansökan. 
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Tabell 7 - Projektkostnad för ett demonstrationsprojekt i Skellefteå. 
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