TILLSTANDSBEDOMNING AV ASFALT OCH BETONG

genom rullande profilerande matningar av styvhetsmodul och tjocklek

Projektledare: Nils Rydén, LTH

Projektet drivs i nara samarbete mellan LTH, KTH, Peab, och Trafikverket.

Syfte och mal

Syftet ar att utveckla en
kontaktlos kalla for generering
av seismiska ytvagor i en
vagkonstruktion.

Den nya kallan ska mojliggora
rullande profilerande méatningar
av styvhetsmodul och tjocklek
pa asfalt eller betong genom
ytvagsmatningar.

Malet ar att kunna utfora
kontinuerliga matningar pa
vagar fran ett fordon i normal
hastighet.

Resultat och effekter

Det forvantade resultatet
innebar ett helt nytt innovativt
verktyg for tillstandsbeddmning
och underhall av vagar.

Tekniken ar direkt tillampbar for
att bedoma kvalitén och
tillforlitligheten i bade nya och
befintliga vagkonstruktioner och
bidrar darfor till en hallbar
utveckling inom kvalitet, miljo,
sédkerhet, och produktivitet i
byggbranschen.

Upplagg och genomforande

Projektet bygger vidare pa
forskargruppens senaste resultat
inom kontaktlosa seismiska
matningar och ar val avgransat till
utvecklingen av en ny unik kalla for
kontaktlos generering av ytvagor.

Projektet inleds med numerisk
modellering och experiment i
laboratorium for att utveckla en
effektiv kalla inom frekvensomradet
10-30 kHz.

Den utvecklade kallan kommer sedan
att testas pa riktiga vagar i falt.
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